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1. WSTEP.

1.1.Przedmiot Specyfikacjj Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej{&])  wymagania dotycice
wykonania i odbioru robot zekanych z budowsieci wodocigowej i kanalizacji
sanitarnej.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Techniczne.

Niniejsza specyfikacja techniczna (ST-02) stanookiuinent przetargowy

i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t zwanych z z budowvsieci wodocigowe;j
i kanalizacji sanitarnej w rejonie ulicy PoprzegzweBoronowie.

1.3. Zakres robo6t obetych Specyfikacia Techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia robot
zwigzanych z rozbiorki odtworzeniem po wykonaniu robot warstw nawiersch
jezdni i chodnikow.
Szczegotowy opis robét nawierzchniowychaasinych z budowsieci
wodocggowych i kanalizacyjnych:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

- ciecie nawierzchni asfaltowej,

- rozebranie nawierzchni asfaltowej,

- rozebranie nawierzchni z kostki betonowej,

- rozebranie kragznikéw,

- rozebranie podbudowy,

- zatadunek i wywéz gruzu,

- uzupetnienie podbudowy,

- utozenie nawierzchni chodnikow z kostki betonowej zystta,

- ulozenie krawznikdéw z odzysku,

- ulozenie nawierzchni jezdni z masy asfaltowej.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Stosowane ok#&enia podstawowe gs zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi
Polskimi Normami oraz z definicjami podanymi w ST-Wymagania Ogoélne”
pkt. I. 4.0.

1.5. Ogoélne wymagania dotycrce robot.

Ogodlne wymagania dotygze robot podano w ST-00 ,Wymagania Ogolne” pké.. Q.
2. MATERIALY.

2.1. Ogo6lne wymagdania dotycrce materiatow.

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pada
w ST-00 ,Wymagania ogolne” pkt. II.

2.2. Materialy z rozbiorki.

Materiaty z rozbiorki nawierzchni Wykonawca pwbazany jest sukcesywnie wyw@zi
z placu budowy na wysypisko w miejscu uzgodyimorz Inspektorem.

Materiaty staace do naprawy ulic:

- piasek,
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kostka betonowa z rozbioérki,
krawezniki betonowe z odzysku,
masa asfaltowa,

kamier tamany na podbudayy
cement,

woda.

3. SPRAT.

3.1. Ogo6lne wymagania dotycre spratu.

Ogodlne wymagania dotygze sprztu podano w ST-00 ,Wymagania Ogolne” pkt. Il1.
3.2. Sprat do rozbiorki i odtworzenia nawierzchni.

Do wykonania robot zwkanych z rozbiorki odtworzeniem elementow drég, e
by¢ wykorzystany sprg podany poriej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora:
pita spalinowa z tarezdo ckcia asfaltu,

samochody samowytadowcze,

koparko-tadowarka,

walec,

rozktadarka mas bitumicznych.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogbélne wymagania dotycge transportu.

Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w ST-00 ,Wymagania Ogolne”
pkt. IV.

4.2. Transport materiatdbw z rozbiorki.

Materiat z rozbiérki i materiaty do odtworzeniaaprawy drog mina przewoz
dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST-09mAgania Ogdélne” pkt. V.
5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych.

Roboty rozbiérkowe elementéw drég obejgugunecie z terenu budowy wszystkich
elementow wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z Dwlentacj Projektowg, ST lub
wskazanych przez Inspektora.

Roboty rozbiorkowe mima wykonywa recznie w sposéb okény w Dokumentacii
Projektowej lub przez Inspektora.

Wszystkie elementy z rozbiorki (poza kasbetonowy i kraweznikami) Wykonawca
powinien przewig na miejsce ok&one w kontrakcie (wysypisko) lub wskazane
przez Inspektora.

Nie przewiduje si materiatow z rozbiorki, ktore stagie wkasndcia Wykonawcy i
wszystkie powinny byyusungte z terenu budowy.

Nie dotyczy to materiatdw, ktére wstalnspektor jako mdiwe do wykorzystania
przy odtworzeniach nawierzchni po zakpeniu robot podstawowych.
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Doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementaéglznajdujce s¢ w miejscach,
gdzie zgodnie z Dokumentadprojektovg beda wykonane wykopy pod sie
wodociggowa i kanalizacyjq
powinny by tymczasowo zabezpieczone. W szczegd@nioalezy zapobiec
gromadzeniu siw nich wody opadowej.
5.3. Wykonanie robét odtworzeniowych i naprawczych.

Po zakaczeniu robot zwjzanych z budowsieci wodocigowej i kanalizacyjnej w

chodnikach i jezdni natg wykona:

- zag@szczenie podtea do uzyskania wkgiwego wskanika zagszczenia okrdonego
przez PN,

- wykonanie podbudowy,

- utazenie kravgznikdw z rozbiorki,

- wykonanie nawierzchni z kostki betonowej zbidrki,

- utazenie masy asfaltowej z zawalcowaniem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot.

Ogollne zasady kontroli jaka rob6t podano w ST-00 ,Wymagania Ogolne” pkt. VI.
6.2. Kontrola jakosci roboét rozbidrkowych i naprawczych.

Kontrola jakéci robét polega na wizualnej ocenie komplétmavykonanych robot
rozbiérkowych.

Zagszczenie gruntu wypetn@jego ewentualne doty po usetyich elementach
nawierzchni powinno spetdimdpowiednie wymagania okitene w ST-03
.Roboty ziemne”.

Kontrola jakéci odtworzonych fragmentow drogi 0 nawierzchni utsizanych
(chodniki, plac) polega na wizualnej ocenie kégtypsci wykonanych robét oraz
zgodndci z Rozporadzeniem MTIGM z dnia 02 marca 1999r, w sprawie \m&aw
technicznych, jakim powinny odpowiaddrogi publiczne i ich usytuowanie.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Oqgdlne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST-00 ,Wymig@golne” pkt. VII.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostl obmiarowg robot zwizanych z rozbiorki napravg elementow drog jest:
nt (metr kwadratowy),

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-00 ,Wymag@ugolne” pkt. VIII.
Odbidér robét polega na wizualnej ocenie kormméti wykonanych robot
rozbiérkowych i naprawczych zgodnie z Dokumejat&rojektovs, ST i poleceniami
Inspektora.
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9. PODSTAWA Pt ATNOSCI,
9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci.

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrioi podano w ST-00 ,Wymagania Ogoélne”
pkt. IX.

9.2. Cena jednostki obmiarowe,.

Cena wykonania robo6t obejmuje wykonanie wsaghthrac wymienionych
w pkt. 1. 1.3. ST-02

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngn¥gania i badania
BN-77/8931-12 Oznaczenia wskaka zagszczenia gruntu.

Rozporadzenie MTIGM z dnia 02.03.1999r. w sprawie warunkéshnicznych
jakim powinny odpowiadadrogi publiczne i ich usytuowanie

(Dz.U. Nr 43/99 poz. 430).

whN e
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