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D.07.05.01. ELEMENTY BEZPIECZENSTWA RUCHU

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Robdt Budowlanych
sa wymagania dotyczace wykonania i1 odbioru, elementéw bezpieczenstwa ruchu w ramach
realizacji zadania pn.: ,,Przebudowa ulicy Dworcowej, ul. Ogrodowej, ul. Wojska
Polskiego i ul. Ligonia w Boronowie wraz z odwodnieniem”.

1.2.  Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Robo6t Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu 1 realizacji Rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3.  Zakres Robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania Robot wymienionych
w p. 1.1., zwiazanych z wykonaniem:
- bariery ochronne stalowe jednostronne z blachy stalowej ocynkowane;j,
- balustrady typu U-12a wraz z fundamentem (blok kotwiacy),
- mur oporowy prefabrykowany.

1.4. OKkreslenia podstawowe
Okre$lenia podane w niniejszej STWIORB sa zgodne z obowiazujacymi normami,
wytycznymi i okresleniami podanymi w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace Roboét

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robdt 1 ich zgodnosé
z Dokumentacja Projektowa, Ogdlne wymagania dotyczace materiatlow, ich pozyskiwania i
sktadowania podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

Ogdblne wymagania Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

1.6.  Wspolny Stownik Zamoéwien (CPV)
Kody grup, klas 1 kategorii robot Wspolnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych
przedmiotu zamowienia podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogo6lne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogoblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania 1 skladowania podano
w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogo6lne”.

2.2.  Materialy do wykonania barier ochronnych stalowych
Dopuszcza si¢ do stosowania tylko takie konstrukcje elementéw urzadzenia
bezpieczenstwa ruchu, na ktore wydano aprobate techniczna.
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2.3. Zabezpieczenie metalowych elementow przed korozja
Sposdb zabezpieczenia antykorozyjnego elementow ustala producent w taki sposob,
aby zapewni¢ trwalo$¢ powloki antykorozyjnej przez okres 5 do 10 lat w warunkach

normalnych, do co najmniej 3 do 5 lat w §rodowisku o zwigkszonej korozyjnosci.

2.4. Skladowanie materialow

Elementy dluzsze moga by¢ sktadowane pod zadaszeniem lub na otwartej przestrzent,
na poditozu wyro6wnanym 1 odwodnionym, przy czym elementy poszczegolnych typow nalezy
uktada¢ oddzielnie z ewentualnym zastosowaniem podkladek. Elementy montazowe 1
potaczeniowe mozna sktadowa¢ w pojemnikach handlowych producenta.

Elementy powinny by¢ sklfadowane na otwartej przestrzeni, na podtozu wyro6wnanym 1
odwodnionym, przy czym elementy poszczegdlnych typow nalezy uklada¢ oddzielnie z
ewentualnym zastosowaniem podktadek.

Inne materiaty nalezy przechowywac¢ zgodnie z zaleceniami producenta.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogdblne”.

3.2. Sprzet do wykonania elementow bezpieczenstwa ruchu

Wykonawca przystepujacy do wykonania elementow bezpieczenstwa ruchu powinien
wykazac si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:
- zestawu sprzetu specjalistycznego do montazu barier i muru oporowego,
- zurawi samochodowych o udzwigu do 4 t,
- wiertnic do wykonywania otwordéw pod stupki,
- koparek kotowych,
- urzadzen wbijajacych 1 ub wibromtotéw do pograzania shupkow w grunt,
- w razie potrzeby betoniarki przewozne;]
- ladowarki,
- innego sprzegtu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogdblne”.

4.2. Transport elementéw

Transport Elementéw moze odbywac¢ si¢ dowolnym srodkiem transportu.
Elementy konstrukcyjne nie powinny wystawac poza gabaryt srodka transportu.
Elementy montazowe 1 potaczeniowe zaleca si¢ przewozi¢ w pojemnikach handlowych
producenta.

Zatadunek 1 wytadunek elementow konstrukcyjnych mozna dokonywa¢ za pomoca
zurawi lub rgcznie. Przy =zatadunku 1 wyladunku, nalezy zabezpieczy¢ -elementy
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konstrukcyjne przed pomieszaniem. FElementy nalezy przewozi¢ w  warunkach

zabezpieczajacych wyroby przed korozja 1 uszkodzeniami mechanicznymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot
Ogoblne zasady wykonania robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

5.2. Montaz barier ochronnych stalowych

5.2.1. Roboty przygotowawcze
Przed wykonaniem wiasciwych Robot nalezy, na podstawie Dokumentacji
Projektowej 1 wskazan Kierownika Projektu:
- wytyczy¢ trasg bariery,
- ustali¢ lokalizacje stupkow,
- okresli¢ wysokos¢ prowadnicy bariery,
- okresli¢ miejsca odcinkdow poczatkowych 1 koncowych bariery,
- ustali¢ ewentualne miejsca przerw, przej$¢ i przejazdow w barierze itp.

5.2.2. Shupki osadzane w otworach uprzednio wykonanych w gruncie

Jesli Dokumentacja Projektowa, STWiORB lub Kierownik Projektu nie ustali inaczej,
to doty (otwory) pod stupki powinny mie¢ wymiary:
- przy wykonaniu otwordw wiertnica — Srednica otworu powinna by¢ wigksza o okolo 20 cm
od najwigkszego wymiaru poprzecznego stupka, a glebokos¢ otworu od 1,25 do 1,35 m w
zalezno$ci od typu bariery,
- przy recznym wykonywaniu dotu pod fundament betonowy — wymiary przekroju
poprzecznego moga wynosi¢ 30 x 30 cm, a gleboko$¢ otworu co najmniej 0,75 m przy
wypetnieniu betonem otworu gruntowego lub wymiary powinny by¢ ustalone indywidualnie
w przypadku stosowania prefabrykowanego fundamentu betonowego.

5.2.3. Tolerancja osadzenia stupkow

Dopuszczalna technologicznie odchylka odleglosci migdzy stupkami, wynikajaca z
wymiarow wydtuzonych otwor6w w prowadnicy, stuzacych do zamocowania stupkéw,
wynosi £ 11 mm.

Dopuszczalna réznica wysokosci stupkdéw, decydujaca czy prowadnica bedzie
zamocowana rownolegle do nawierzchni jezdni, jest wyznaczona ksztaltem 1 wymiarami
otworow w stupkach do mocowania wysiggnikéw lub przekladek i wynosi £ 6 mm.

5.2.4. Montaz muru oporowego

Sposdéb montazu zaproponuje Wykonawca 1 przedstawi do akceptacji Kierownikowi
projektu.

Mur oporowy powinien
by¢ montowana zgodnie z instrukcja montazowa lub zgodnie z zasadami konstrukcyjnymi
ustalonymi przez producenta.
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Montaz muru, w ramach dopuszczalnych odchytek umozliwionych wielko$cia
otworo6w w elementach bariery, powinien doprowadzi¢ do zapewnienia rownej 1 ptynnej linii

prowadnic bariery w planie 1 profilu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogoblne zasady kontroli jakosci Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
Ogdblne”.

6.2. Kontrola wykonania barier ochronnych stalowych

6.2.1. Badania przed przystapieniem do Robot

Przed przystapieniem do Robdt Wykonawca powinien przedstawi¢ Kierownikowi
Projektu:

- atest na konstrukcje drogowej bariery ochronnej akceptowany przez zarzadzajacego droga,
wedlug wymagania punktu 2.2.,

- zaswiadczenia jakoSci (atesty) na materiaty, do ktorych wydania producenci sa zobowiazani
przez wlasciwe normy PN 1 BN, jak ksztaltowniki stalowe, prety zbrojone, cement.

Do materiatow, Ktorych badania powinien przeprowadzi¢ Wykonawca naleza
materialty do wykonania fundamentow betonowych 1 ew. kotew ,,na mokro”. Uwzgledniajac
nieskomplikowany charakter Robot betonowych, na wniosek Wykonawcy, Kierownik
Projektu moze zwolni¢ go z potrzeb wykonania badan materialow dla tych Robot.

6.2.2. Badania w czasie wykonywania Robot

6.2.3.1. Badania materialéw w czasie wykonywania Robét

Wszystkie materialy dostarczone na budowe¢ z zaswiadczeniem o jakos$ci (atestem)
producenta powinny by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu 1 jego wymiarow.

W przypadkach budzacych watpliwo§¢ mozna zleci¢ uprawnionej jednostce zbadanie
wlasciwosci dostarczonych wyrobow 1 materialow w zakresie wymagan podanych
w punkcie 2.

6.2.3.2. Kontrola w czasie wykonywania Robét
W czasie wykonywania Roboét nalezy zbadac:
- zgodno$¢ wykonania bariery ochronnej z dokumentacja projektowa (lokalizacja, wymiary,
wysokos$¢ prowadnicy nad terenem),
- zachowanie dopuszczalnych odchylek wymiarow, zgodnie z punktem 2 1 katalogiem
(informacja) producenta barier,
- prawidtowos$¢ wykonania dotéw pod stupki, zgodnie z punktem 5,
- prawidtowos$¢ wykonania fundamentow pod stupki, zgodnie z punktem 5,
- poprawnos$¢ ustawienia stupkéw, zgodnie z punktem 5,
- prawidtowos$¢ montazu bariery ochronnej stalowej, zgodnie z punktem 5,
- poprawno$¢ wykonania ew. Robot betonowych, zgodnie z punktem 5,
- poprawno$¢ umieszczenia elementow odblaskowych, zgodnie z punktem 5 1 w
odlegtosciach ustalonych w WSDBO.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogoblne zasady obmiaru Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

7.2.  Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest:
- bariery ochronne stalowe jednostronne z blachy stalowej ocynkowanej (m),
- balustrady typu U-12a (m),
- mur oporowy prefabrykowany (m).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru Robdt podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogo6lne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptaci sig¢ za metr (m) wykonania kompletnej bariery stalowe;.
Cena jednostkowa jest cena usredniona dla przyjgtego sposobu wykonania i obejmuje:
- prace pomiarowe 1 roboty przygotowawcze,
- oznakowanie Robot,
- zakup 1 dostarczenie materialow,
- osadzenie stupkoéw bariery (z ew. wykonanie dotoéw lub bezposrednie wbicie wzglednie
wibrowanie w grunt),
- montaz bariery 1 balustrady,
- przeprowadzenie wszystkich niezbednych pomiarow, prob 1 sprawdzen,
- uporzadkowanie terenu,
- oznakowanie miejsca Robot 1 jego utrzymanie,
- wykonanie innych czynnosci niezbgdnych do realizacji Robot objetych niniejsza SST,
zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-H-84020 Stal niestopowa konstrukcyjna og6élne przeznaczenie. Gatunki.

PN-H-93010 Stal. Ksztattowniki walcowane na goraco.

PN-H-93403 Stal. Ceowniki walcowane. Wymiary.

PN-H-93407 Stal. Dwuteowniki walcowane na goraco.

PN-H-93419 Stal. Dwuteowniki rownolegloscienne IPE walcowane na goraco.

PN-H-93460.03 Ksztattowniki stalowe gigte na zimno otwarte. Ceowniki
rownoramienne ze stali weglowej zwyklej jakosci o Ry, od 490 MPa.

PN-H-93460.07 Ksztattowniki stalowe gigte na zimno otwarte. Zetowniki ze stali
weglowej zwyktej jakosci o Ry, od 490 MPa.

PN-H-93461.15 Ksztattowniki stalowe gigte na zimno otwarte, okreslonego

przeznaczenia. Ksztaltowniki na porgcz drogowa, typ B.
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PN-H-93461.18
PN-H-93461.28
PN-M-82101
PN-M-82121

BN-73/0658-01
BN-80/6775-03.01

PN-B-02356

Ksztattowniki stalowe gigte na zimno otwarte, okreslonego
przeznaczenia. Ceowniki pdtzamknigte prostokatne.

Ksztattowniki stalowe gigte na zimno otwarte, okreslonego
przeznaczenia. Pas profilowy na drogowe bariery ochronne.

Sruby ze tbem szeéciokatnym.

Sruby ze tbem kwadratowym.

Rury stalowe profilowe ciagnione na zimno. Wymiary.

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingdw 1 torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania
Tolerancja wymiarowa w budownictwie. Tolerancja wymiarow
elementéw budowlanych z betonu.

Stal niestopowa konstrukcyjna ogdlne przeznaczenie. Gatunki.

10.2. Inne dokumenty

Wytyczne stosowania drogowych barier ochronnych, GDDP, maj 1994.



